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© Appareil electromenager a fonctions multiples pour le traitement des aliments. 



© Cet appareil comprend un boitier (1,1') dont une 
embase (2,2*) est destinee a recevoir divers acces- 
soires comportant un bol (3) equipe d'un couvercle 
(4) et d'un outil (5.6.8).et un dispositif electrique de 
commande de Tali mentation du moteur comportant 
un moyen de detection de la presence du couvercle 
sur le bol et un variateur de vitesse du moteur. 
Selon Hnvention, le dispositif electrique de comman- 
de du moteur comprend. en outre, un moyen de 



detection de la presence du bol sur I'embase, ainsi 
que des moyens d'identification des couvercles qui 
sont associes au moyen de detection de la presence 
du couvercle sur le bol et qui sont adaptes a com- 
mander le variateur de vitesse afin d*associer a 
chaque couvercle une vitesse determinee de I'outil 
(5,6.8). 

Uinvention s'applique a la commande automatique 
des robots menagers. 
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APPAREIL ELECTROMENAGER A FONCTIONS MULTIPLES POUR LE TRAITEMENT DES ALIMENTS 



La presente invention se rapporte aux appareils 
electromenagers a fonctions multiples pour le trai- 
tement des aliments et comprenant un bortier dont 
une region formant embase est destinee a recevoir 
divers accessoires comportant un bol equipe d'un 
couvercie, et dans lequel tourne un outil de travail 
qui peut etre, par exemple, un hachoir, un coupe- 
legumes, une centrifugeuse a fruits et qui est en- 
traTne, a travers un trou pratique dans le fond du 
bol, par I'arbre de sortie d'un groupe moteur. 

L'invention se rapporte. plus particulierement, 
aux appareils electromenagers qui comportent un 
-dispositif electrique de commande de I'alimentation 
du moteur comportant un moyen de detection de ia 
presence du couvercie sur ie bol et susceptible de 
faire prendre audit dispositif un etat actif d'autorisa- 
tion de mise en marche du moteur lorsque le 
couvercie est amene en sa position correcte de 
fermeture du bol, ainsi qu'un variateur de vitesse 
destine a adapter la vitesse de Parbre de sortie en 
fonction de Poutil utilise. 

Avec les appareils connus de ce genre, d'une 
part, la securite d'utilisation n'est pas absolue, car 
un enfant peut, en Pabsence du bol sur Pembase, 
mettre Pappareil en marche au moyen du couver- 
cie seul, et d'autre part. Pusager doit, a chaque 
changement d'accessoire, veiller a regler correcte- 
ment la vitesse pour accomplir de fagon satisfai- 
sante la fonction choisie. 

L'invention a pour but de supprimer ces incon- 
venients. 

Selon ('invention, le dispositif electrique de 
commande de I'alimentation du moteur comprend, 
en outre, un moyen de detection de la presence et 
du positionnement correct du bol sur I'embase, 
ainsi que des moyens d'identification des differents 
couvercles qui sont associes au moyen de detec- 
tion de la presence du couvercie sur le bol et qui 
sont adaptes a commander le variateur de vitesse 
afin d'associer a chaque couvercie une vitesse 
determinee de Poutil. 

Grace a ces nouveaux moyens de detection du 
bol et d'identification des accessoires, on compren- 
dra que Pon obtient une securite d'utilisation abso- 
lue, et un fonctionnement automatique de Pappa- 
reil. 

Les caracteristiques et avantages de l'invention 
ressortiront d'ailleurs de la description qui va sui- 
vre, a titre d'exemple. en reference aux dessins 
annexes dans lesquels : 

la figure 1 est une vue en perspective d'un appareil 
electromenager selon Pinvention et comportant un 
bossage lateral et une embase de reception d'un 
accessoire represents en traits interrompus ; la 
figure 2 est une vue en perspective d'une variante 



d'un appareil electromenager selon Pinvention et 
comportant un petit bossage equipe d'un panneau 
mobile illustre en position rabattue sur le bossage ; 
la figure 3 est une vue analogue a la figure 2, mats 

5 avec le panneau mobile dresse en position de 
travail ; la figure 4 est une vue en perspective 
d'une variante de. Pappareil de la figure 2 dans 
laquelle le panneau mobile est rabattable sur Pern- 
base ; la figure. 5 est une coupe verticale partielle a 

w grande echelle du boTtier et d'un couvercie illus- 
trant Pagencement des moyens de presence et 
d'identification du couvercie sur le bol ; la figure 6 
represente en perspective a plus petite echelle un 
bol et un couvercie 'd'accessoire selon Pinvention ; 

75 la figure 7 represente un accessoire presse-agru- 
mes selon Pinvention ; la figure 8 represente un 
accessoire centrifugeuse a fruits selon Pinvention. 

Comme represente a la figure l, Pappareil 
electromenager a fonctions multiples pour le traite- 

20 ment des aliments comprend un boftier 1 presen- 
tant la forme generale d'un L constitute d'une 
embase 2 et d'un bossage lateral 2' s'etendant en 
hauteur sur pratiquement toute la hauteur de Pac- 
cessoire. 

25 L'embase 2 est destinee a recevoir divers ac- 

cessoires comportant un bol 3 equipe d'un couver- 
cie 4 et dans lequel tourne un outil de travail qui 
peut etre par exemple : un couteau-hachoir 5, un 
coupe-legumes (non represente), un presse-fruits a 

30 cone rotatif 6 et grille 7 formant couvercie (figure 
7). et une centrifugeuse a fruits a panier rotatif 8 
(figure 8). L'outil de travail est entratne a travers un 
trou 9 pratique dans le fond 10 du bol par Parbre 
de sortie 11 d'un groupe moteur (non represente) 

35 agence dans le boftier. 

L'appareil electromenager comporte egalement 
un dispositif electrique de commande de Palimen- 
tation du moteur comportant un moyen de detec- 
tion de la presence du couvercie 4 sur le bol 3 et 

40 susceptible de faire prendre audit dispositif un etat 
actif d'autorisation de mise en marche du moteur 
lorsque le couvercie 4 est amene en sa position 
correcte de fermeture du bol 3, ainsi qu'un varia- 
teur de vitesse (non represente) destine a adapter 

45 la vitesse de Parbre de sortie 1 1 en fonction de 
Poutil utilise. 

Selon ('invention le dispositif electrique de 
commande de I'alimentation du moteur comprend, 
en outre, un moyen de detection de la presence et 

so du positionnement correct du bol 3 sur Pembase 2. 
ainsi que des moyens d'identification des differents 
couvercles 4 qui sont associes au moyen de detec- 
tion de la presence du couvercie sur le bol et qui 
sont adaptes a commander le variateur de vitesse 
afin d'associer a chaque couvercie 4 une vitesse 
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determinee de I'outil. 

Les moyens de detection de la presence du 
bol et de detection de la presence du couvercle 
ainsi que les moyens d'identification du couvercle 
comportent. d'une part, des capteurs 12, 13 et 14 
agences dans le boitier, et d'autre part, des action- 
neurs a distance 15, 16, 17. 18 et 19 agences 
respectivement dans le bol et dans le couvercle. 

Chaque capteur est constitue d'un element a 
effet HALL, tandis que chaque actionneur a distan- 
ce est constitue par un element magnetique. tel 
que par exempie une plaquette metallique aiman- 
tee ou un aimant ferrite dont le flux va commander 
le capteur a effet HALL. 

Comme le bol 3 et le couvercle 4 sont realises 
en matiere plastique, (e ou les actionneurs 15, 16, 
17, 18. 19 peuvent etre noyes dans ladite matiere 
plastique (voir figure 5). 

Afin d'obtenir le fonctionnement correct et evi- 
ter le plus possible I'attenuation du flux magneti- 
que, le capteur 12 de la presence du bol, et 
I'actionneur 15 sont agences respectivement dans 
I'embase 2 et dans la region de fond 10 du bol 3, 
tandis que les capteurs 13, 14, et les actionneurs 
correspondants de presence et d'identification 16, 
17, 18 et 19 du couvercle 4 sont agences respecti- 
vement dans le bossage 2* et dans le couvercle 4 
de maniere a etre situes en regard les uns les 
autres lorsque le couvercle est amene en sa posi- 
tion correcte de fermeture du bol, illustree schema- 
tiquement sur la figure 1. 

Afin de reduire le coOt de Tappareil, invention 
prevoit, pour accomplir les fonctions citees dans la 
presente Demande. d'utiliser seulement trois cap- 
teurs a effet HALL, un aimant 15 sur le bol 3 et un 
16 ou 17 ou deux 18 et 19 aimants sur les couver- 
cles 4. Pour tenir compte de !a faible hauteur 
donnee aux couvercles, les capteurs 13 et 14 et 
aimants 16, 17, 18 et 19 se rapportant aux couver- 
cles seront angulairement espaces et situes prati- 
quement dans un meme plan horizontal. 

Ainsi, le couvercle 4 de I'accessoire de la 
figure 6 comporte un seul aimant 16 qui pour la 
position correcte de fermeture dudit couvercle vient 
en regard du capteur 13. La grille couvercle 7 du 
presse-agrumes de la figure 7 comporte egalement 
un seul aimant 17 decale angulairement de manie- 
re que, lorsque cette grille couvercle 7 occupe sa 
position correcte de fonctionnement correspondant 
a la superposition des poignees 20 du couvercle et 
21 du bol, ledit aimant vient en regard du capteur 
14. Quant a I'accessoire centrifugeuse de la figure 
8, le couvercle 4 comporte deux aimants 18 et 19 
espaces et orientes respectivement selon les me- 
mos references angulaires que celles des aimants 
16 et 17. 

Par consequent, pour obtenir a la fois la detec- 
tion de la presence du bol et des couvercles. ainsi 



que identification desdits couvercles. les capteurs 
sont relies a un dispositif electronique de traite- 
ment des signaux 22 comportant un etage multi- 
plexer a trois entrees et dont les sorties sont 

s reliees a un potentiometre numerique, lui-meme 
relie a un circuit integre dont les signaux de sortie 
vont declencher ou non I'etat actif du dispositif de 
commande de ('alimentation du moteur ainsi que la 
commande du variateur de vitesse. Ce variateur de 

w vitesse comporte de fagon connue en soi un 
TRIAC monte en serie avec le moteur et dont la 
gachette regoit les signaux de commande emis par 
ledit circuit integre. 

Selon les variantes illustrees aux figures 2. 3, 

75 et 4 le boitier r presente un petit bossage 23 situe 
lateralement a I'embase. 24, equipe d'un panneau 
mobile 25 ou 26 monte articule autour d'un axe 
horizontal 27 ou 28 agence sur la face lateral du 
petit bossage tournee vers I'embase. les capteurs 

20 de presence et d'identification du couvercle 13\ 
14* etant agences sur ledit panneau 25 ou 26 dans 
une region telle que lorsque le panneau est dresse 
verticalement (figure 3 et 4). lesdits capteurs sont 
situes en regard du ou des actionneurs 16. 17, 18 

25 et 19 du couvercle du bol. Pour la position de 
rangement, les panneaux 25 et 26 sont rabattus 
respectivement sur le bossage 23 et sur I'embase 
24. 

On va decrire ci-apres le fonctionnement de 

30 Tappareil avec differents accessoires. 

Dans le cas ou Ton utilise I'accessoire de la 
figure 6 equipe par exempie du couteau 5. on vient 
placer le bol 3 sur I'embase 2 et on I'amene en sa 
position correcte. determinee par des moyens mu- 

35 tuels d'indexation 28, de maniere a placer I'aimant 
15 en regard du capteur 12 Puis on place le 
couvercle 4 sur le bol 3 et on I'amene, par exem- 
pie au moyen d'un dispositif de verrouillage par 
rotation du type a baTonnette, en sa position cor- 

40 recte de fermeture de sorte que I'aimant 16 soit 
situe en regard du capteur 13. Les signaux emis 
alors par le capteur 13 sont traites par ie dispositif 
electronique 22 de maniere a faire prendre I'etat 
actif au dispositif de commande de I'alimentation 

45 du moteur et a ajuster le variateur de vitesse a une 
valeur determinee pour cet accessoire, c'est a dire 
dans ce cas une plage de valeurs allant du mini- 
mum au maximum et qui peuvent etre incremen- 
tees ou decrementees par I'usager au mbyen d'un 

so clavier de commande 29. Par mesure de securite 
supplementaire, I'usager declenche le fonctionne- 
ment preselectionne de Tappareil au moyerr d'un 
interrupteur general 30. 

Dans le cas ou Ton utilise I'accessoire presse- 

55 agrumes de la figure 7, la grille 7 formant le 
couvercle sera mise en position correcte de manie- 
re a amener I'aimant 17 en regard du capteur 14, 
et Ton obtiendra de la meme maniere que ci- 
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dessus la detection de la presence de la grille et 
I'ajustement du variateur de vitesse a une valeur 
minimum. 

Dans le cas ou Ton utilise Taccessoire centrifu- 
geuse de la figure 8, on comprendra que du fait 
que le couvercle porte deux aimants 18 et 19, les 
deux capteurs 13 et 14 sont influences et Ton 
obtiendra, grace au multiplexeur, egalement la de- 
tection de la presence du couvercle et Tajustement 
automatique du variateur de vitesse a une vitesse 
maximum. 

Revendications 

1. Appareil electromenager a fonctions multiples 
pour le traitement des aliments et comprenant 
un boltier (1,V) dont une region formant emba- 
se (2,2') est destinee a recevoir divers acces- 
soires comportant un bol (3) equipe d'un cou- 
vercle (4) et dans lequel tourne un outil de 
travail (5,6,8) qui peut etre par exemple un 
hachoir, un coupe-legumes, une centrifugeuse 
a fruits et qui est entraTne. a travers un trou (9) 
pratique dans le fond (10) du bol, par I'arbre 
de sortie (11) d'un groupe moteur, ainsi qu'un 
dispositif electrique de commande de Talimen- 
tation du moteur comportant un moyen de 
detection de la presence du couvercle (4) sur 
le bol (3) et susceptible de faire prendre audit 
dispositif un etat actif d'autorisation de mise en 
marche du moteur lorsque le couvercle est 
amene en sa position correcte de fermeture du 
bol, ainsi qu'un variateur de vitesse destine a 
adapter la vitesse de Tarbre de sortie en fonc- 
tion de Toutil utilise, 

caracterise en ce que le dispositif electrique 
de commande de ('alimentation du moteur 
comprend, en outre, un moyen de detection de 
la presence et du positionnement correct du 
bol (3) sur Tembase (2,2'). ainsi que des 
moyens d'identification des differents couver- 
cles (4) qui sont associes au moyen de detec- 
tion de la presence du couvercle sur le bol et 
qui sont adaptes a commander le variateur de 
vitesse afin d'associer a chaque couvercle (4) 
une vitesse determinee de I'outil (5,6,8). 

2. Appareil electromenager selon la revendication 
1, 

caracterise en ce que les moyens de detec- 
tion de la presence du bol (3) et de detection 
de la presence du couvercle (4) ainsi que les 
moyens d'identification du couvercle (4) corn- 
portent, d'une part, des capteurs (12.13.14) 
agences dans le boitier. et d'autre part, des 
actionneurs a distance (15-16,17,18,19) agen- 
ces dans le bol (3) et dans le couvercle (4). 



3. Appareil electromenager selon la revendication 
2, 

caracterise en ce que chaque capteur 
(12,13,14) est constitue d'un element a effet 
5 HALL, tandis que chaque actionneur a distance 

(15-16,17,18,19) est constitue par un element 
magnetique. 

4. Appareil electromenager selon la revendication 
w 3, 

caracterise en ce que, le boftier (1) presen- 
tant la forme generale d'un L constitue par 
Tembase (2) et un bossage lateral (2') s'eten- 
dant en hauteur sur pratiquement toute la hau- . 

;s. teur de Taccessoire, le capteur (12) de la pre- 

sence du bol (3). et I'actionneur correspondant 
(15) sont agences respectivement dans Tem- 
base (2) et dans la region de fond (10) du bol, 
tandis que le ou les capteurs (13,14) et le ou 

20 les actionneurs correspondants de presence et 

d'identification (16.17,18,19) du couvercle (4) 
sont agences respectivement dans le bossage 
(2') et dans le couvercle (4) de maniere a etre 
situes en regard les uns des autres lorsque le 

25 couvercle (4) est amene en sa position correc- 

te de fermeture du bol (3). 

5. Appareil electromenager selon la revendication 
3. 

30 caracterise en ce que, le bottier (V) presen- 

te un petit bossage (23) situe lateralement a 
Tembase (24), equipe d'un panneau mobile 
(25-26) monte articule autour d'un axe horizon- 
tal (27-28) agence sur la face lateral du petit 

35 bossage tourne vers Tembase, le ou les cap- 

teurs de presence et d'identification (13' ,14') 
du couvercle (4) etant agences sur ledit pan- 
neau dans une region telle que lorsque le 
panneau est dresse verticalement. le ou lesdits 

40 capteurs sont situes en regard du ou des ac- 

tionneurs (16,17.18.19) du couvercle du bol. 

6. Appareil electromenager selon Tune quelcon- 
que des revendications 3 a 5, 

45 caracterise en ce que le bol (3) et le couver- 

cle (4) etant realises en matiere plastique. le 
ou les actionneurs (15-16.17, 18,19) sont 
noyes dans ladite matiere plastique. 

so 7. Appareil electromenager selon Tune quelcon- 
que des revendications 3 a 6, 
caracterise en ce que les capteurs a effet 
HALL (12-13,14) sont relies a un dispositif 
electronique (22) de traitement des signaux 

55 comportant un etage multiplexeur dont les sor- 

ties sont reliees a un potentiometre numerique. 
lui-meme relie a un circuit integre dont les 
signaux de sortie vont declencher ou non Tetat 
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actif du dispositif de command e de ralimenta- 
tion du moteur, ainsi que la commande du 
variateur de vitesse. 
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